Strona |1

C-101 - CZUJKA DUALNA ¢ PIR + MIKROFALA ¢ INSTRUKCJA INSTALACJI

PARAMETRY TECHNICZNE

Zasieg dziatania czujki wyposazonej w standardowg szerokokatng optyke zainstalowanej wewnatrz pomieszczenia,
pracujgcej w temperaturze 20C , wynosi: 15m x 12m.

Temperatura pracy: -10°do +50°C (14°do 122°F)

Montaz: Sciana lub naroznik, 1.8m do 3m maks.

Wyjscie: przekaznik typu NC (normalnie zamkniety)

Czas wyzwolenia wyj $cia: $rednio 4 sek.

Przekaznik wyj sciowy: 100mA, 24V — wewnetrzny rezystor 10Q ograniczajacy prad

Wyj$cie bt edu antimascing : — typu NO lub NC

Autotest: co 11-16 godz.

ZASILANIE

Uwaga: Czujka powinna by¢ stosowana w systemach zapewniajgcych minimum 4 godzinne podtrzymanie zasilania w

przypadku braku napiecia sieci.

Pobor pr adu 12Vdc: w stanie spoczynku 37mA; w trakcie wzbudzenia alarmu, 40mA; przy zalgczeniu wyjscia btedu
dodatkowo 12mA

Czestotliwo $¢ pracy mikrofali: 10.687GHz +25MHz

PARAMETRY FIZYCZNE:
Wymiary: 11.6 x 6.3 x 6.3 cm (WYS. x szer. x gt.)
Waga: 4549

CECHY

v" Mikroprocesorowa obrobka sygnatu,

v’ Procedury testujgce obwody wykonywane po podaniu zasilania,

v" Autotest detektora PIR oraz mikrofali,

v’ Staly nadz6r pracy mikroprocesora,

v’ Staly nadzor obwodow detektora mikrofali,

v' Antymasking

v 4-impulsowy tryb przeznaczony do pracy w niesprzyjajgcych warunkach,

v Wyjscie btedu, NO lub NC

v' Automatyczne przejecie funkcji przez detektor PIR w przypadku usterki detektora mikrofalowego,

v Podwajny piroelement,

v’ Skuteczna, pytoszczelna soczewka,

v’ Strefa podejscia,

v Ekranowane obwody w potgczeniu z wewnetrznie filtrowanym zasilanie zapewniajg optymalng odpornosé na
falszywe alarmy,

v Soczewki o duzej powierzchni zapewniajgce wysokg czutos¢ detektora PIR,

v" Wykrywanie obiektéw poruszajgcych sie pionowo i poziomo,

v’ Selektywne sygnalizowanie aktywnosci detektora PIR lub mikrofali za pomoca diody LED widocznej pod kazdym
katem + mozliwos¢ wytgczenia sygnalizacji po wykonaniu testu,

v’ Cicha praca,

v Mozliwo$¢ montazu na ruchomym uchwycie.

ZASADA DZIALANIA

Urzadzenie jest potgczeniem pasywnej czujki podczerwieni oraz czujki mikrofalowej zawartych w jednej obudowie.
Czujka przechodzi w stan alarmu tylko wtedy, gdy obydwa sekcje wykryjg intruza jednoczesnie.

Czujka PIR dziata na zasadzie wykrywania nagtych zmian temperatury spowodowanych poruszaniem sie obiektu w
chronionym obszarze. Kiedy promien wywotany zmiang temperatury przeniknie przez soczewke, detektor generuje kroétki
impuls. Nadajnik mikrofali emituje krétkie impulsy fal radiowych, ktére po odbiciu od przedmiotéw docierajg z powrotem
do odbiornika. Detektor mikrofal wykrywa réznice w powracajgcym sygnale spowodowane poruszaniem sie obiektow.
Sekcja mikrofali nie wykrywa ruchu powietrza, zmian natezenia Swiatla i temperatury (jest nieczuta na grzejniki,
odswiezacze powietrza itp.) - wykrywa jedynie ruch. Przyczyng probleméw moga by¢ silne wibracje. Sygnaty mikrofali
przenikajg przez nie-metalowe obiekty (np. Sciany i okna). Detektor podczerwieni jest odporny na wibracje, jednak nie
przenika przez sciany i okna.

Dwie uzupelniajgce sie technologie zapewniajg petng odpornos¢ na falszywe alarmy. Technika dualna jest idealnym
rozwigzaniem w niesprzyjajgcych warunkach. Wymagane jednoczesne pobudzenie dwoéch réznych typow sensorow
znacznie ufatwia instalacje czujki oraz zmniejsza ograniczenia spowodowane warunkami panujgcymi w chronionym
obszarze.

l ‘ NAPCO
POLSKA napco@napco.pl

31-462 Krakéw Ul. Pszona 2 www.napco.pl
tel./fax: +48 (12) 410 05 10, 412 13 12 Copyright by NAPCO Polska © www.napcopolska.pl



Strona |2

11m —— P

10,7m

PIR MW

18 4 55 8 1m

Mw
WIDOK Z BOKU

WIDOK Z GORY

15m —— P

12m

PIR MW

3 6 9 12 15m
MW

WIDOK Z BOKU

WIDOK Z GORY

OBSZAR DETEKCJI
Rysunki 2a i 2b przedstawiajg maksymalny obszar chroniony przez detektory PIR i mikrofale

STANDARDOWA SOCZEWKA

Standardowa soczewka dostarczana z czujkg zapewnia najlepszy obszar ochrony w typowych dla wiekszosci obiektéw
warunkach. Parametry soczewki standardowe;j:

Liczba stref: 18 stref, 40 wigzek,

Maksymalny obszar chroniony: 15m x 12m (dt. X szer.)

Kat widzenia: 80°

Uwaga: (1? Soczewka powinna by¢ utrzymana w czystosci. (2) Jezeli standardowa soczewka nie spetnia wymagac dla
danej instalacji nalezy wybrac inny typ soczewki.

INSTALACJA

WYBOR MIEJSCA MONTA ZU
Czujka moze by¢ montowana zar6éwno na Scianie jak i w narozniku. Zaleca sie umieszczenie detektora w rogu - zapewni
to lepsze pokrycie obszaru. Wybrana powierzchnia montazu powinna by¢ mozliwie twarda oraz nie narazona na drgania.
Czujke nalezy zamocowac¢ tak, aby swoim zasiegiem obejmowata drzwi wejsciowe lub okna oraz aby intruz poruszajgc
sie przecinal wigzki poprzecznie. Nalezy unika¢ obszar6w zawierajgcych obiekty mogace zakidéca¢ prace obydwu
detektoréw. Efektywna praca czujki jest zapewniona, gdy w normalnych warunkach zaden z detektoréw nie powoduje
falszywych alarméw. Kazdy z detektoréw powinien wykrywag intruza tylko w normalnych warunkach.
Uwagi: Czujki fabrycznie majg ustawiong zwore J1 w pozycji ALARM. Przy dobieraniu wysokosci nakierowania wigzek
zasiegu nalezy uwzglednié nastepujgce czynniki :

v rozmiar i ksztatt chronionego obszaru. Moze sie okaza¢ niezbednym zastosowanie wiekszej ilosci czujek w

przypadku gdy chroniony obszar jest duzy lub ma nieregularne ksztalty,

v’ rodzaj zastosowanej soczewki,

v obiekty mogace blokowa¢ czujke,

v’ zwierzeta przebywajgce w chronionym obszarze,

v ewentualng droge poruszania sie intruza. Zwykle jest ona zdeterminowana potozeniem drzwi i okien.
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MONTAZ CZUJKI

W celu zdjecia przedniej czesci obudowy nalezy wsung¢ ptaski wkretak w szczeline znajdujgcg sie w dolnej czesci
obudowy, a nastepnie go docisng¢ i obréci¢. Aby zalozy¢ przednig obudowe nalezy naprowadzi¢ jg na dwa zaczepy
znajdujgce sie w gornej czesci tylnej obudowy, a nastepnie docisng¢ dolng czes¢ przedniej pokrywy.

W tylnej czesci obudowy znajdujg specjalne miejsca (cienki plastik) przeznaczone do wykonania otworéw na przewody
lub $ruby. (W przypadku instalowania czujki w narozniku nie nalezy wykorzystywaé otworu znajdujgcego sie w lewym
dolnym rogu obudowy, w poblizu listwy zaciskow). Okragty otwér dla przeprowadzenia przewodéw mozna wypchnaé w
dolnej czesci obudowy (Rys. 4). Uwaga: Jakiekolwiek nieuzywane otwory nalezy zalepi¢ dostarczong wraz czujka
plasteling- ograniczy to zapylenie wewnatrz czujki oraz ingerencje insektéw.

PODtLACZANIE PRZEWODOW .
Nalezy wykona¢ otwory na przewody (zobacz: MONTAZ CZUJKI) oby umozliwi¢ dostep do listwy zaciskéw (doktadnie
uszczelnij okolice przewodu). Doprowadz przewody do listwy zaciskowej i poditgcz je. Opis wyprowadzen:

OOO® OOHOO

Zasilanie (zaciski 1 [+] i 2[-]). Nalezy doprowadzi¢ napiecie 12V DC - do zacisku 1 biegun dodatni, do zacisku 2 biegun
ujemny. Zrédio zasilania moze by¢ stabilizowane lub nie. Zasilanie powinno pochodzi¢ z centrali lub z innego zrédta
wyposazonego w akumulator zapewniajgcy tymczasowe podtrzymanie zasilania w przypadku zaniku napiecia

sieciowego.

Przekaznik alarmowy (zaciski 3 [C], i 4 [NC] ). Wyprowadzenie stykdw przekaznika o maksymalnej obcigzalnosci
100mA, 24V - typu N.C. (normalnie zamkniety). Styki przekaznik zostang rozwarte podczas naruszenia, lub braku
napiecia zasilania

Zaciski 8 [TR]i1 9 [TR] sa wyjsciem przekaznika btedu czujnika, aktywowane podczas proby zastoniecia czujnika
(funkcja antymasking) lub wystgpienia btedu auto-testu czujnika. Fabrycznie wyjscie jest typu NO (w czasie
aktywacji nastepuje zwarcie stykdw) Mozliwa jest zmiana trybu pracy poprzez zalozenie odpowiedniej zworki J1.
(Pobor pradu czujnika wzrosnie o ok. 12mA)

Zaciski 10 [T]i 11 [T] sg zabezpieczeniem obudowy czujnika, zostang zwarte po zatozeniu obudowy.
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REGULOWANIE OBSZARU DETEKCJI

Autotest

Jest to automatyczny tryb diagnostyczny, podczas ktérego czujka symuluje ruch, testuje obwody detektora PIR oraz
mikrofalowego. Autotest jest inicjalizowany kazdorazowo po zalgczeniu napiecia zasilajgcego oraz losowo co 11 do 16
godzin od ostatniego alarmu co zapewnia prawidtowg prace czujki. Podanie napiecia zasilajgcego powoduje zaswiecenie
diody LED oraz zablokowanie wyj$cie alarmowe i usterki. Jezeli czujka funkcjonuje prawidtowo, dioda zgasnie po okoto 1
minucie. W przypadku wystepowania jakichkolwiek usterek dioda zaczyna szybko migaé informujgc o koniecznosci
dokonania naprawy. Jezeli czujka poprawnie zakonczy autotest nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi opisami.
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Ustawianie skali wysoko $ci

W celu uzyskania wymaganego obszaru chronionego niezbedne jest prawidtiowe ustawienie ptytki drukowanej za
pomoca skali wysokosci. W tym celu nalezy zdja¢ przednig obudowe czujki - skala wysokosci jest nadrukowana na ptytce
w jej lewym, gérnym rogu (Rys. 4). Obejmuje ona caty zakres mozliwej wysokosci montazu dla soczewki standardowej -
od 2 do 3 metréw. W celu ustawienia wiasciwe] wysokosci nalezy poluzowa¢ wkret mocujacy plytke, a nastepnie
przesunaé jg w gore lub w dét wzgledem wyciecia znajdujacego sie na tylnej obudowie - tak, aby naciecie pokrywato sie z
kreska podziatki opowiadajaca wysokosci montazu czujki. Dokreé wkret mocujgcy plytke.

Blok zwor . o
Pozwala wybra¢ jeden z trybéw pracy czujnika

EENS - Nalezy zatozy¢ zworke dla podwyzszonej czutosci lub gdy czujnik jest instalowany w narozniku lub dtugim

orytarzu.

LED - Zal6z zworke w celu w%i%c_zenia diody LED o

PIR - Tryb testu detektora PIR Dioda LED sygnalizuje tylko alarmy z z detektora podczerwieni ) )

QLIBN]! n Zatozenie diody powoduje ze dioda LED sygnalizuje alarmy w przypadku réwnoczesnego naruszenia PIR i
ikrofala

MW — Tryb testu detektora Mikrofali. Dioda LED sygnalizuje tylko alarmy z detektora mikrofali )

TR MODE — Wyb0r pracy przekaznika (NO lub NC) na zaciskach 8 i 9 ."Fabrycznie zworka nie zatozona, przekaznik

pracuje w trybie normalnie otwartym

Regulacja zasi egu mikrofali.

Zasieg detektora mikrofalowego powinien byé ustawiony na minimalny zasieg zapewniajgcy pokrycie chronionego

obszaru. Przy prawidtowo ustawionym zasiegu dioda LED $wieci sie kiedy wykryje ruch w maksymalnej wymaganej

odlegtosci, ale nie sygnalizuje (nie wykrywa) ruchu w wiekszej odlegtosci. Wszystkie testy powinny byc¢
przeprowadzane z zatozong przednig obudowa. Regulacje przeprowadza sie w nastepujgcy sposob:

1. Zdejmij przednig pokrywe i przetéz zwore na pozycje MW,

2. Ustaw potencjometr zasiegu mikrofali w potozenie srodkowe, zat6z pokrywe i wykonaj test przejscia,

3. Jezeli zasieg jest niewystarczajacy, zwieksz go obracajgc potencjometr zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.
Powtarzaj test przejscia po kazdym zwiekszeniu zasiegu, az do chwili kiedy bedzie on wystarczajgcy - ale nie
wiekszy niz chroniony obszar (Jezeli ustawiony zasieg okazat sie zbyt duzy zmniejsz go obracajgc potencjometr w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara - nastepnie powtérz test).

4. Po zakonczeniu regulacji przestaw zworge w pozycje ALARM

WAGA: Nalezy przeprowadzi¢ tg procedure wiasciwie dla kazdego detektora, poniewaz zasieg mikrofali nie é’le_st
ograniczony przez $ciany, okna i drzwi, w konsekwenciji istnieje mozliwo$é naruszenia detektora mikrofali jezeli bedzie
wystepowat ruch poza wymaganym obszarem detekcji

Testowanie obszaru pokrycia

Po zainstalowaniu i wyregulowaniu czujki, niezbedny jest koncowy test a w razie potrzeby korekta ustawien. Ostateczny
test mozna przeprowadzi¢ za pomocg diody LED znajdujgcej sie na przedzie czujki. Zaleca sie, aby test zasiegu czujki przeprowadzaé
minimum raz na rok.

Testowanie czujnika

Wykonaj wszystkie niezbedne potgczenia. Czujka wymaga ok. 1 minuty na wykonanie autotest oraz na dostosowanie
parametréw pracy do otoczenia. Po uptywie tego czasu mozna dokonaé testu czujnika w sposéb nastepujacy. Przesun
powoli dion w poprzek soczewki w celu zweryfikowania pracy detektora. Przy zainstalowanej zworze PIR dioda LED bedzie
sygnalizowata kazde naruszenie promieni. Dla zalozonej zwory MW, dioda swieci tak dtugo, jak wykrywany jest ruch.

Maskowanie stref

Jezeli powyzsze metody nie zapewniajg prawidtowej pracy czujnika istnieje mozliwo$s¢ zamaskowania poszczegdélnych
stref .W ten sposéb mozna dezaktywowac¢ obszary powodujace nieprawidiowe dziatanie . W tym celu delikatnie naklej na
wybrany fragment soczewki (na karbowanej stronie) kawalek dostarczonej wraz z czujkg folii maskujgcej . blokowany
segment nalezy tak dobrac aby wytgczy¢ wigzki odpowiedzialne za urzgdzenie zakidcajgce prace czujki.

Zako iczenie instalacji

W celu aktywowania przekaznika alarmowego nalezy umiesci¢ zwore w pozycji ALARM lub LED (jezeli nie chcemy aktywowac
Swiecenia diody LED)

W pozycji ALARM, dioda LED bedzie sygnalizowata stan, w ktérym czujka wykryje naruszenie wigzek mikrofali oraz PIR.

FUNKCJE ZAAWANSOWANE

Koputa bezpiecze nstwa (ANTIMASKING)

Koputg bezpieczenstwa nazywa sie specjalnie chroniong przestrzen bezposrednio przed czujkg (o zasiegu regulowanym
przez instalatora), ktérej naruszenie przez osobe lub przedmiot jest wykrywane. Préba uniemozliwienia dziatania lub
zniszczenia czujki lub zablokowania soczewki (spray, farba itp.) lub niezamierzonego zastoniecia (np. przez nieuwazne
postawienie pudet zastaniajgcych czujke) jest wykrywane przez kopute bezpieczenstwa. Naruszenie przestrzeni koputy
jest sygnalizowane szybkim miganiem diody LED (czestotliwo$¢ ok. 1 sekundy), a po uptywie 90 sekund nastepuje
przetgczenie wyjscia przekaznika btedu
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Regulacja rozmiaru koputy bezpiecze nAstwa

Rozmiar koputy jest regulowany niezaleznie. Po jednoczesnym zalozeniu zworek w pozycjach testow przejs¢ PIR i MW
dioda LED bedzie sygnalizowata wykrycie ruchu w przestrzeni koputy. Do regulacji rozmiaru koputy stuzy pokretto D-O-P
RANGE umozliwiajgce ustawienie odlegtosci od 0,0 do 2 m. W lewej skrajnej pozycji pokretta koputa bezpieczenstwa jest
wylgczona. Regulacji nalezy dokona¢ z rodzaju mozliwego naruszenia koputy. Wieksze obiekty wykrywane sg z wiekszej
odlegtosci. Regulujgc rozmiar koputy mozna postuzy¢ sie reka nasladujac sposob dzialania ewentualnego sabotazysty
czy wandala. W przypadku przeciwdziatania zastoniecia czujki duzym przedmiotem (np. pudio) mozna postuzy¢ sie takim
przedmiotem aby okresli¢ odlegtos¢ z jakiej jest on wykrywany i ustawi¢ wymagany rozmiar koputy. Aby zapobiec
btednym alarmom naruszenia koputy nalezy ustawic jej rozmiar na mozliwie najmniejszg wielkosc.

Uwaga: Nalezy pamieta¢ aby po wykonaniu regulacji ustawi¢ zworki w odpowiednie pozycje poniewaz w trybie regulaciji
kopuly bezpieczenstwa czujka generuje sygnaly alarmu.

Zasada dzialania

Aby zrozumie¢ jak dziata funkcja koputy bezpieczenstwa nalezy podkresli¢, ze nawet jezeli dioda LED sygnalizuje

naruszenie przestrzeni koputy to:

a) naruszenie to nie jest natychmiast przekazywane na wyjscie

b) naruszenie kopuly nie moze zosta¢ skasowane przez przy najmniej 5 s;

C) niesprawno$¢ jest kasowana jezeli wykryty zostanie ruch poza przestrzenig kopuly przez obydwa detektory
(potwierdzenie, ze czujka dziata poprawnie).

Jezeli w przeciggu 2 minut nie zostanie wykryty ruch do centrali wysytany jest sygnat niesprawnosci. Niesprawnos¢ ta

moze zosta¢ skasowana przez naruszenie czujki. Sygnat niesprawnosci nie jest wysytany tak diugo jak dilugo w

przestrzeni koputy wykrywany jest ruch. Intruz (lub tez instalator albo np. osoba sprzgtajgca) opuszczajgc przestrzen

kopuly zostanie wykryta przez obydwa detektory co skasuje niesprawnos¢. Jezeli jednak intruz sprobuje uniemozliwié

dziatanie czujki przez jej zastoniecie lub zablokowanie soczewek to nie zostanie on wykryty przez obydwa detektory i po

2 minutach wystany zostanie sygnat niesprawnosci. Podobny skutek bedzie mialo zastoniecie czujki duzym obiektem (np.

pudtami). Uwaga: Funkcje kopuly bezpieczehstwa mozna wykorzystywaé tylko w miejscach, w ktérych nie jest mozliwe

naruszenie przestrzeni w poblizu czujki. Nalezy unika¢ sytuacji gdy np. z sufitu moze odpas¢ kawatek tynku, ktory moze

naruszyC przez przestrzen kopuly bez mozliwosci skasowania naruszenia. W takich przypadkach funkcje koputy

bezpieczenstwa nalezy wytaczy¢ przez skrecenie regulatora D-O-P RANGE w lewa, skrajng pozycje (MIN).
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